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Beschreibung 

Die Erfindung betiifft eine Vorrichtung fOr die 
HOhenverstellung und/oder WOtxjngsverstellung eines 
blegeelastischen StQtzelementes fQr die Lordosenwir- s 
bel eines Sitzenden, das im Rahmen einer RQcken- 
lehne eines Sitzes angeordnet ist wobei jede 
Vorrichtung fQr die HOhenversteilung bzw. WOlbungs- 
verstellung jeweils ein Qetriebe mit einer Schnecke. 
einem Schneckenrad. einem Ritzel und einem Zahnele- io 
ment. sowie einen Antrieb au^eisL 

Eine derartige Vorrichtung ist aus der AT-B-394 829 
bekannt. Bei dieser Vorrichtung sind am Rahmen zwei 
Elektronrx)tore, einer fOr die Verstellung der HOhe, und 
der andere fQr die Verstellung der WOlbung des StQtz- is 
elements angeordnet. Auf der ROckseite des StQtzele- 
ments ist fOr jeden Motor ein Qetriebe mit einer 
Schnecke, einem Schneckenrad. einem Ritzel und einer 
Zahnstange angeoidnet die jeweils uber eine bieg- 
same um 180 Qrad gebogene Antriebswelle mit dem 20 
Elektromotor vertxinden sind. Zur HOhenversteilung Ist 
die Zahnstange des entsprechenden Qetriebes mit 
einem Waagebalken gelenkig vertxinden, der wiederum 
nvttels starrer Speichen mit dem oberen bzw. unteren 
Ende des StCktzelementes verbunden ist. Durch das 2S 
Getriebe wird ein groGes ObersetzungsverhAltnis 
erreicht das es eriaubt, auch Elektromotore mit gerin- 
ger Leistung zur Verstellung einzusetzen. wobei aller- 
dings durch die biegsame Welle Energie verloren geht. 
ein hoher unangenehmer Qerftuschpegel verursacht 30 
wird und sie einem schnellen VerschleiB unterllegt. 
Geichzeitig ist der Mbau AuBerst komplizlert und 
daher Kostenaufwendig. 

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung der 
eingangs genannten Art dahingehend zu verbessern, ss 
daB bei einfachem konstruMiven Aufbau eine Verstel- 
lung in def'mierten Grenzen energiesparend und ohne 
Larmentwicklung mOglich ist. 

Diese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung mit den 
Merkmalen des Anspruches 1 gelOst. 40 

Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung sind 
den UnteransprOchen zu entnehmen. 

Nachstehend wird die Erfindung anhand eines Aus- 
fOhrungsbeispieles unter Bezug auf Zeichungen ndher 
eridutert. Eszeigt: 45 

Fig. 1 den Rahmen einer RQckenlehne mit einer 
Vorrichtung zur Verstellung der HOhe des 
StQtzelementes und einer Vorrichtung zur 
Verstellung der WOlbung des Srtzelementes; so 

Fig. 2 eine Verstellvorrichtung im teilweisen Langs- 
schnitt; 

Fig. 3 einen Schnitt durch die Schnecke. das Zahn- ss 
rad und das Ritzel des Getriebes einer Ver- 
stellvorrichtung; 

Fig. 4 einen Schnitt nach Linie IV-IV in Rg. 2. 



Die in Fig. 1 schematisch dargesteltte RQckenlehne 
weist einen Rahmen 1 auf, in dem zwischen zwei Quer- 
streben 2 eine aus zwei parallel zueinander angeordne- 
ten Staben 3 bestehende FQhrung fQr ein darauf auf- 
und abbeweglich angeordnetes StOtzelement 4 befe- 
stigtist 

Das StQtzelement 4 kann. wie in Rg. 1 dargestettt, 
aus zwei elastisch biegbaren Langsstreifen 5 in paralle- 
ler Anofdnung k)estehen, die durch beabstandete Quer- 
streifen 6 miteinander vertxinden sind. Am oberen bzw. 
unteren Ende des StOtzetementes 4 kOnnen verslArkte 
Streifen oder eine Verstdrkungsplatte 7 vorgesehen 
sein, die vorzugsweise mit auf den Stdben 3 gleitenden 
Gleitelementen 8 verbunden sind. Das StQtzelement 4 
kann aus beliebigem Material, auch aus Kunststoff Oder 
Blech und Kombinationen daraus. aus mehreren Teflen 
zusammengesetzt. Oder aus einem Stock bestdien und 
z. a ausgestanzt sein. Das StQtzelement 4 kann auch 
zusdtzliche nk:ht dargesteltte StQtzelemente aufweisen. 
die zur AbstQtzung der unteren RQckenpartie dienen 
und als getrennte Telle am StQtzelement 4 befestigt 
Oder einstQckig mit ihm gestaltet sein kOnnen. 

An den Seitenholmen des Rahmens 1 ist jeweils 
ein Elektromotor 9 angeordnet. dessen Gehfiuse 10 
fest mit dem Gehduse 1 1 eines Qbersetzungsgetriebes 
12 verbunden ist. Der Elektromotor 9 weist eine 
Abtriebswelle 13 (Rg. 3) auf, auf der eine Schnecke 14 
befestigt 1st. die in das Getriebegehftuse 1 1 ragt und mit 
dem darin angeordneten Schneckenrad 15 kdmrnt. In 
der Zentralachse des Schneckenrads 15 ist ein Ritzel 
IGdrehfest mit dem Schneckenrad 15 angeordnet Der 
Qber das Schneckenrad 15 und Qber das abdeckande 
Tail des Qehfiuses 1 1 hinausragende Tail des Ritzels 16 
kammt mit einem Zahnrad 17. das im AusfOhrungsbei- 
spiel gemftB Rg. 2 auf einer Achse 18 drehbar gelagert 
ist Im AusfOhrungsbeispiel ist die Drehachse 18 ein- 
stQckig mit einem das Gehfluse 11 abecNieBenden 
Deckel 19 ausgefOhrt. Die Achse 18 kann selbstver- 
standlich auch Bestandteil des Gehduses 11 sein Oder 
als separater Tail am Deckel 19 Oder Gehause 1 1 befe- 
stigt sein. Um den Zusammenbau zu erieichtern, weist 
das Gehduse 11 einen zylindrischen Vorspnjng 20 auf. 
der ein zentriertes Aufsetzen des Deckels 1 9 erieichtert, 
der ein entsprechendes tangloch zur Aufnahme des 
zylindrischen Vorsprungs 20 aufweist Das Zahnrad 17 
trdgt an der dem Deckel 19 zugewandten Seite eine 
Spule 21, die im AusfOhrungsbeispiel einstQckig mit 
dem Zahnrad 17 ausgefOhrt ist Der Teil des Qeh&uses 
11 in dem das Schneckenrad 15 mit dem Ritzel 16 
angeordnet ist, ist durch einen Deckel 19' abgedeckt. 
um den Zugang zu ihnen zu erieichtern. Die Deckel 19. 
19* sind im AusfOhrungsbeispiel mittels Schrauben am 
Gehause 1 1 befestigt. sie kOnnen aber auch anders, z. 
B. als Schnappdeckel gestaltet sein. 

Die Spule 21 kann lOsbar mit dem Zahnrad 17 ver- 
bunden sein. da es dadurch mOgllch ist. Spulen 21 mit 
unterschiedlichem Durchmesser zu vemvenden, was. 
wie spater noch naher eriautert wird, unterschiedliche 
Verstellwege zu erzielen ermOglicht. Spulen 21 mit ver- 
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Gchiedenen Durchmessern kOnnen aber auch in ein- 
stOckiger AusfQhrung aJs ganzes mit dem Zahnrad 17 
ausgewechseft warden. Die Spule 21 weist eine Spur- 
rille am Umfang und wenigstens eine AufnahmeOffnung 

22 zur Aufnahme des verdickten Endes eines Seiizugs 5 

23 einer Bowdenzuganordnung 24 auf. Im Deckel 19 ist 
eine Durchgangsbohrung 25 ausgefOhrt. die in einer 
AufhahmehOlse 26 in einem Vorsprung des Deckels 19 
mOndet. Die AufnahmehQIse 26 dient zur Aufnahme des 
einen Endes der AuBenhQlse 27 der Bowdenzuganord- 10 
nung 24. 

Das andere Ende der AuBenhQlse 27 ist in einer 
weiteren AufnahmehQIse 28 gelagert. die bei der Vor- 
richtung zur HOhenverstellung des StOtzelementes 4 an 
einer mit den Querstrebe 2 verbundenen und parallel zu is 
den StAben 3 befestigten Halterung 29 (Fig. 1) angeord- 
net ist Das freie Ende des durch die AufnahmehQIse 28 
gefOhrten Seiizugs 23 mQndet gema6 AusfQhrungsbei* 
spiel in einem Haken 30 (Rg. 2). der in die untere Ver- 
starkungsplatte 7 des StQtzelements 4 eingehdngt ist 20 
Zwischen der Veretftrkungsplatte 7 und der unteren 
Querstrebe 2 des Rahmans 1 ist eine ROckholfeder 31 
eingehangt, wobei es auch mehrere Fedem sein kOn- 
nen. die das StOtzelement 4 zur unteren Querstrebe 2 
zieht (Ziehen). Es sind auch LOsungen mOglich, bei 2s 
denen das StOtzelement durch die Bowdenzuganord- 
nung nach unten gezogen und durch die Federn nach 
oben gedrQckt werden (nicht dargestellt). 

Bei der Vorrichtung zur Verstellung der WOlbung 
des StOtzelementes 4 ist die zweite AufnahmehQIse 28 so 
for die AuBenhQlse 27 der Bowdenzuganordnung 24 im 
oberen Bereich des StOtzelementes 4. gegebenenfails 
an einer Verldngerung 32. befestigt Der Seilzug 23 ist 
mrt seinem Haken 30 an der unteren Kante der Verstar- 
kungsplatte 7 etngehangt 35 

Das Zahnrad 17 weist eine von seiner Unteiseite 
ausgehende kreisfOrmige Nut 33 auf. In die Nut 33 ragt 
ein Vbrsprung, der im AusfQhrungsbeispiel als Steg 34 
(Fig. 4) gestaltet ist. Der Steg 34 ist beidseit'g mit einem 
Puffer 36 aus beliebigem dazu geeigneten Material z. B. 40 
Qummi versehen. Im Bereich der Nut 33 ist im Qehduse 
11 ein Anschlag 35 angeordnet. dessen Anschlagfld- 
Chen dicht beieinarKter Oder in einem gewissen Abstand 
voneinander liegen kOnnen. siehe die Anschldge 35. 35* 
in Fig. 4. Durch den Anschlag kann der Aufwickelweg 4s 
for den Seilzug 23 auf die Spule 21 beliebig bis auf fast 
360*' eingestellt werden. In Rg. 4 ist. obwohl in einer 
anderen Ebene liegend. eine Lage des Seiizugs 23 
strtehliert dargestellt. 

Durch die Anordnung und Gestaltung des so 
Anschlags 35, 35' bzw. ihrer Anschlagsflflchen sowie 
die GrOBe des Durchmessers der Spule 21 kann der 
Aufwk:kelweg und damit der Hubweg der jeweils 
gewOnschten Ldnge bzw. QrOBe der HOhenversteliung 
bzw. WOlbungsverstellung angepaBt werden. Eine ss 
zusatzliche MOglichkeit zur Verstellung besteht dann. 
wenn eine Oder beide AufnahmehOlsen 26. 28 versteil- 
bar. zum Beispiel ausschraubbar. angeordnet sind. 

Anstelle einer oder mehrerer ROckholfedem 31 bei 



der Vbm'chtung zur HOhenversteliung kann auch eine 
zweite identische Hohenverstellvon^ichtuig vorgesehen 
sein. was zwar etwas aufwendiger ist. jedoch den \Ax- 
tail hat die RQckholkrdfteder Feder(n) 31 nicht ausglei- 
Chen zu mOssen. 

An die Stelle eines Elektromotors 9 kann auf der 
Abtriebswelle 13 auch ein Handgriff zum Beispiel ein 
Handrad 37 (in Rg. 2 angedeutet) Oder ein Hebel ange- 
ordnet sein. der gegebenenfails mit einer Rasteinrich- 
tung. die gegebenenfails mit einer au8klinM)aren Sperre 
versehen sein kann. verbunden ist. 

Ein beispielweises Obersetzungsverhdltnis fOr das 
beschriebene Obersetzungsgetriebe 12 besteht zwi- 
schen Schnecke 14 und Schneckenrad 15 mH 1.-90 in 
der ersten Stufe (Ebene) und zwischen dem Ritzel 16 
und dem Zahnrad 17 mit 1:6 in der zweiten Stufe 
(Ebene). was ein Qesamtverh&ltnis von 1:540 ergbt. 
das Mar macht. daB nur ein geringer Energieaufwand 
zur Verstellung, sowohl der HOhe. als auch der WObung 
eines StOtcelementes notwendig ist wo jeweils der 
maximale Weg der Verstellung durch die Anschldge 35. 
35* deflntert vorgegeben wird. was einer ZerstOrung des 
StQtzelements 4 und weiterer Teile der Vorrichtung 
durch Aufwendung zu hoher Verstellkrfifte z. B. bei 
einer manuellen Verstellung vorbeugt. 

PatenlansprQche 

1 . Vorrichtung for die HOhenversteliung und/oder WOl- 
bungsverstellung eines biegeelastischen StOtzele- 
mentes (4) fOr die Lordosenwirbel eines Sitzenden. 
das im Rahman (1) einer RQckenlehne eines Sitzee 
angeordnet ist. wobei jede Vorrichtung fOr die 
HOhenversteliung bzw. WOlbungsverstellung 
jeweils ein Qetriebe (12) mit einer Schnecke (14), 
einem Schneckenrad (15). einem Ritzel (16) und 
einem Zahnelement sowie einen Antrieb aufweist. 
dadurch gekennzeichnet. daB 

das Getriebe (12) unmittelbar mit dem Antrieb der- 
art verbunden ist, daB dessen starre Abtriebewelle 
(13) die in das Schneckenrad (15) eingreifende 
Schnecke (14) trdgt wobei axial im Schneckenrad 
(15) das Ritzel (16) befestigt ist das in einer zum 
Schneckenrad (15) parallelen Ebene mit einem 
Z^nrad (17) kdmrnt, wobei auf dem Zahnrad (17) 
wenigstens eine Spule (21) angeordnet iet an der 
das eine Ende des Seilzuges (23) einer Bowden- 
zuganordnung (24) befestigt und auf sie aufwickel- 
bar ist wobei das Zahnrad (17) einen Steg (34) 
aufweist, der mit Anschiagen (35) im QehAuse (11) 
des Qetriebes (12) die Bewegung des Zahnrades 
(17) definiert begrenzend zusammenwirkt. 

2. Varichtung nach Anspruch 1 . 
dadurch gekennzeichnet. daB 

der Antrieb ein manuell bedienbarer Handgriff ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 . 
dadurch gekennzeichnet. daB 
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der Antrieb ein Elektromotor (9) ist. 

4. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 3. 
dadurch gekennzeichnet, daB 

die Spule (21) auewechselbar am Zahnrad (17) s 
befestigt Ist. 

5. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet. daB 

zur Hflhenverstellung am oberen und unteren Ende to 
des StOtzelements (4) je eine Verstellvonichtung 
angreift. 

6. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet daB is 
zur HOhenverstetlung am oberen oder unteren 
Ende des StOtzelements eine Verstellvom'chtung 
und am jeweils anderen Ende des StOtzelements 
eine oder mehrere mit dem Rahmen (1) vertxjn- 
dene RQckholfeder(n) (31) vorgesehen ist (sind). 20 

7. Voaichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 6. 
dadurch gekennzeichnet, daB 

der Vorsprung und/oder die AnschlagsflAchen mit 
einem Puffer (36) versehen sind. 2s 

Claims 

1 . Device for adjusting the height and/or curvature of 

an elastically flexible supporting component (4) for 30 
the lumbar vertebrae of a seated person which is fit- 
ted in the frame (1 ) of a back rest of a seat, in which 
each device for adjusting the height or curvature 
comprises a gear (12) with a worm (14), a worm 
wheel (15). a pinkm (16). a toothed component and ss 
a drive, characterised in that the gear (12) is con- 
nected directly to the drive in such a way that its 
rigid output shaft (13) carries the worm (14) engag- 
ing with the worm wheel (15). whereby the pinion 
(16) is secured axially in the worm wheel (15) and 40 
meshes in a plane parallel to the wonii wheel (15) 
with a cog (17). whereby at least one reel (21) is 
arranged on the cog (1^ to which one end of the 
traction wire (23) of a Bowden gear (24) is secured 
and can be wound thereon, whereby the cog (17) 45 
comprises a web (34) which acts definitely lirrtiting 
the rTX)vement of the cog (17) with mating surfaces 
(35) in the housing (1 1) of the gear (12). 

2. Device according to claim 1, characterised in that so 
the drive is a manually operable handle. 

3. Device according to claim 1. characterised in that 
drive is an electric motor (9). 

ss 

4. Device according to one of claims 1 to 3, character- 
ised in that the reel (21) is secured replaceably on 
the cog (17). 



5. Device according to one of claims 1 to 4, character- 
ised in that for adjusting the height an adjusting 
device acts respectively on the top and bottom end 
of the 8i43porting component (4). 

6. Device according to one of dainfis 1 to 4. character- 
ised in that for adjusting the height an adjusting 
device is provided on the top or bottom end of the 
supporting corrponent and on the respective other 
end of the supporting component one or more 
return spring(s) (31) connected to the frame (1) Is 
(are) provided. 

7. Device according to one of claims 1 to 6. character- 
ised in that the projection and/or the mating sur- 
faces are provided with a buffer (36). 

Revendications 

1. Dispoeitif permettant de r6gler la hauteur et/ou la 
oourbure d'un 6l6ment de soutien 6lastique souple 
(4) pr^ pour la verttere k>rdosique d'une per- 
sonne assise, ^6ment dispose dans le cadre (1) 
d'un dossier de sidge, cheque dispositif de rdglage 
de la hauteur respi de la couriaure 6tant respective- 
ment dot6 d*un engrenage (12) avec une vis cans 
fin (14), une roue k denture h61k»1dale (15), un 
pignon (16). un 616ment dent6 et un entratnement, 
caract^ris^ en ce que 

I'engrenage (12) est directement reli6 d I'entralne- 
ment de telle sorte que son arbre de sortie fixe (13) 
porta la vis sans fin (14) qui s'engrdne dans la roue 
^ denture h^licoTdale (15), le pignon (16) qui 
s'engrdne avec une roue dent§e (17) dans un plan 
paralidle k la roue d denture h^licoTdale (15) 6tant 
f ix6 en sens axial dans la roue k denture h6lkx)1dale 
(15). au moins une bobine (21) k laquelle est fix6e 
une extr6mit6 du cdble de transmission (23) d*une 
commande Bowden (24) et sur laquelle cette extrd- 
mit6 peut dtre ent)0bin6e 6tant dispos^e sur la 
roue dent6e (17), la roue dent6e (17) pr6sentant 
une nervure (34) qui coopdre avec des but6es (35) 
8itu6es dans le carter (1 1) de t'engrenage (12) pour 
imiter de fa^on ddfinie le mouvement de la roue 
dent6e (17). 

2. Dispositif selon la revendication 1 , 
caract6ris6 en ce que 

TentraTnement est une poign6e pouvant dtre action- 
n6e par vole manueile. 

3. Dispositif selon la revendication 1 , 
caract6ris6enceque 

rentratnement est un moteur 6lectrique (9). 

4. Dispositif selon Tune des revendications 14 3, 
caract6ris6 en ce que 

la bobine (21) est fix6e d la roue dent6e (17) de 
mani^re k pouvoir dtre remplac6e. 
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5. DisposHif selon i*une des reirencPcations 1 ft 4. 
camct6ri86 en ce que 

reepectivement un dispositif de r^lage assure le 
r^glage en hauteur de rextr6mit6 8up6rieure et 
inf 6rieure de Tdldment de soutien (4). 5 

6. Dispositif selon I'une des rorendications 1 d 4. 
caract6ri86 en ce que 

un dispositif de r6glage est pr6vu pour le r^lage en 
hauteur de rextr6mit6 sup6rieure et infdrieure de 10 
I'dldment de soutien et en ce qu'un ou plusieure 
ressort(s) de rappel (31) rell6(6) au cadre (1) est 
(sont) pr6vu(8) k rautre extr6mit6 respective de 
I*6l6mentde soutien. 

16 

7. Dispositif selon iXine des revendications 1 k 6, 
caract6ris6 en ce que 

la partie saillante et/ou les surtaces de but6e sont 
muntes d'un tampon (36). 

20 
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